
Actor

𝕤(𝑡)

softmax[exp(θ)] 𝑉 𝑡

Critic

𝑎(𝑡)（選択した⾏動）

𝑟(𝑡)(報酬）

𝕤(𝑡 + 1)

𝐺 𝑡 = 𝑟 𝑡 + γ𝑟 𝑡 + 1

A 𝑡 = 𝐺 𝑡 − V 𝑡

−𝑙𝑜𝑔 𝑎 𝑡 A 𝑡

𝕤(𝑡)

Env

loss loss


